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0 Spinnvorrichtung. 



@ Bei einer Spinnvorrichtung mit einer Spindel und 
einer Glocke warden die Spindel (12) und die Glocke 
(14) jeweils von einem Einzelmotor (11, 15) angetrie- 
ben. Die beiden Einzelmotoren einer Spinnvorrich- 
tung sind an eine gemeinsame Frequenzsteuerein- 
richtung (16) angeschlossen und werden mit der 
gleichen Frequenz gespeist. Um dennoch die beno- 
tigte Drehzahidifferenz zwischen Glocke und Spindel 
zu erhalten, wird die Drehzahlkennlinie des Einzel- 
motors (15) der Glocke entsprechend ausgelegt. 
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Spinnvorrichtung 



Die Erf inciting betrifft eine Spinnvorrichtung mit 
einer eine Spule aufnehmenden, von einem Einzel- 
motor angetriebenen Spindel und mit einer die 
Spule iibergreifenden, uber ihren unteren Rand das 
ersponnene Garn auf die Spule aufwindenden 
Glocke, die ebenfalls mit einem Einzelmotor ange- 
trieben ist. 

Es ist bekannt (DE-A 34 00 327), da/* bei einer 
Spinnvorrichtung der eingangs genannten Art es in 
manchen Fallen erforderlich oder wenigstens vor- 
teilhaft sein kann, insbesondere bei sehr feinen und 
wenig zugfesten Faden, wenn die Glocke mit ei- 
nem eigenen Antriebsmotor angetrieben wird, der 
zumindest eine Grundlast der Antriebsleistung 
ubernimmt. Das ersponnene Garn mutf dann nur 
noch eine relativ geringe Antriebsleistung aufbrin- 
gen, mit der die Glocke auf die Aufwindegeschwin- 
digkeit mitgeschleppt wird. Die Drehzahl der Glok- 
ke ist geringer als diejenige der Spindel und unter- 
liegt daruber hinaus noch Drehzahlschwankungen, 
da sich die Drehzahl der Glocke abhangig von dem 
Durchmesser der Spule andert, auf welchen das 
ersponnene Garn gerade aufgewickelt wird. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Spinnvorrichtung der eingangs genannten Art be- 
zuglich ihres Antriebs so auszubilden, dafl die ge- 
wunschten Drehzahlen mit relatiy geringem Auf- 
wand an Steuereinrichtungen realisiert werden kon- 
nen. 

Diese Aufgabe wird dadurch gelost, dafl die 
beiden Einzelmotoren an eine gemeinsame Fre- 
quenzsteuereinrichtung angeschlossen sind, und 
dafl die Drehmoment-Kennlinie des Einzelmotors 
der Glocke, der ein Asynchronmotor ist, derart auf 
die Lastmoment-Kennlinie der Glocke abgestimmt 
ist, dafl bei gleicher Speisefrequenz fur den Einzel- 
motor der Spindel und fur den Einzelmotor der 
Glocke der Einzelmotor der Glocke rnit einer Dreh- 
zahl angetrieben ist, die kleiner als die fur den 
Aufwindevorgang des Games benotigte Drehzahl 
ist 

Bei dieser Ausbildung mufl das ersponnene 
Garn nur die Glocke von der Drehzahl, mit der sie 
angetrieben ist. auf die Aufwindedrehzahi mit- 
schleppen. Der zum Antrieb der Glocke benutzte 
Asynchronmotor ist so ausgelegt, dafl der eine 
"weiche" Drehmoment-Drehzahlkennlinie aufweist, 
d.h. eine mit einem flachen Veriauf. Dadurch wird 
erreicht. dafl die beiden Einzelmotoren mit der glei- 
chen Frequenz gespeist werden konnen, wahrend 
dennoch der Einzelmotor der Glocke mit einer 
Drehzahldifferenz hinter der Spindeldrehzahl zu- 
ruckbleibt, die fur den Aufwindevorgarn des Fa- 
dens erforderlich ist. Der Einzelmotor der Spindel 



kann ein Asynchronmotor oder auch ein Synchron- 
motor sein. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung sind 
Mittel vorgesehen, urn die Drehmoment-Kennlinie 
5 des Einzelmotors der Glocke abhangig von den 
Aufwindeverhaltnissen zu steuern. Durch diese 
Ausbildung ist es moglich, die Fadenspannung 
wahrend des Aufwindens konstant zu halten, auch 
wenn sich des Aufwindemoment und die Drehzahl 

w der Glocke andern. 

In Ausgestaltung der Erfindung wird vorgese- 
hen, dafl der Einzelmotor der Glocke uber eine 
Umschaiteinrichtung direkt oder uber Mittel zum 
Abstimmen der Drehmomenten-Drehzahl-Kennlinie 

75 mit der Frequenzsteuerung verbindbar ist. Dadurch 
ist es moglich, den Einzelmotor der Glocke auf 
eine "harte" Drehmoment-Drehzahl Kennlinie um- 
zuschalten. Dies wird insbesondere ausgenutzt, urn 
bei einem Anfahren die Glocke moglichst schnell 

20 auf die Betriebsdrehzahl hochzufahren. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird 
vorgesehen, da/3 zum Stiilsetzen die Einzelmotoren 
der Spindel und der Glocke uber Umschalteinrich- 
tungen unter Umgehen der Frequenzsteuereinrich- 

25* tung an eine Gleichstromversorgung anschfieflbar 
sind. 

Wie schon erwahnt wurde, Mndern sich bei 
konstanter Spindeldrehzahl die AufwtndeverhSltnis- 
se und insbesondere das Aufwindemoment bei der 

30 Erzeugung eines in (Jbiicher Weise aufgebauten 
Spinnkops in AbhSngigkeit von dem jeweiligen 
Durchmesser, mit welchem die Aufwindung erfolgt. 
Bei groflen Aufwindedurchmessern mufl entspre- 
chend die Glocke schneller rotieren als bei Weinen 

35 Durchmessern. Bei einem Ubergang von einem 
groflen Aufwickeldurchmesser zu kleineren Aufwik- 
keldurchmessern besteht auflerdem die Gefahr, 
dafl die Glocke aufgrund ihrer Massentragheit zu- 
nachst etwas voreilt, wodurch die Fadenspannung 

40 unter Umstanden auf ein unzulassiges Mafl redu- 
ziert wird. Um diesen Einflufi der Massentragheit 
der Glocke etwas zu korrigieren ist es bekannt (DE- 
A 34 00 327) eine standig wirksame Bremseinrich- 
tung fur die Glocke vorzusehen. Dies fuhrt einer- 

45 seits zu einem erhohten Leistungsbedarf wahrend 
andererseits unter Umstanden erhebliche Schwan- 
kungen in der Fadenspannung bestehen bleiben. 
Um die Aufwindeverhaitnisse und insbesondere die 
Fadenspannungsschwankungen zu vergleichmafli- 

so gen oder wenigstens zu glatten ist die Glocke mit 
einer periodisch einschaltbaren Bremseinrichtung 
versehen. Durch eine derartige Bremseinrichtung 
kann der Einflufl der Massentragheit der Glocke bei 
dem Obergang von gro/ten Aufwindedurchmessern 
zu kleineren Aufwindedurchmessern gedampft oder 
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nahezu vollstandig eliminiert werden. Als Brems- 
einrichtung konnen praktisch alle bekannten 
Bremselemente zum Einsatz kommen, sofern sie 
schaltbar und zweckmafligerweise auch in ihrer 
Bremswirkung einstellbar sind. Beispielsweise ist 
es moglich, elektrische Bremseinrichtungen, bei- 
spielsweise Wirbelstrombremsen, Oder auch Ma- 
gnetbremsen Oder mechanische Bremsen oder 
pneumatische Bremsen vorzusehen. Um Spitzen in 
der Fadenspannung abzuschleifen oder zu glatten 
ist es zweckmaflig, wenn die Bremseinrichtung ent- 
sprechend phasenverschoben ein- und ausgeschal- 
tet wird. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird 
vorgesehen, da£ die Bremseinrichtung in Abhan- 
gigkeit von den Aufwindeverhaltnissen ein- und 
ausschaltbar und/oder in ihrer Bremswirkung veran- 
derbar ist. Das Aufwindemoment kann uber die 
Fadenspannung direkt gemessen oder insbesonde- 
re indirekt uber die Position und die Bewegungs- 
richtung des anhebbaren und absenkbaren Bau- 
teils, d.h. der Glocke oder der Spindel, ermittelt 
werden. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung wird 
vorgesehen, dafi die Bremseinrichtung in Abhan- 
gigkeit von der Fadenspannung ein-und ausschalt- 
bar und/oder in der Bremswirkung veranderbar ist. 
Dies kann nach einem vorgegebenen Programm 
als ein Steuervorgang oder aber auch unter Erfas- 
sung der jeweils vorhandenen Fadenspannung als 
ein Regelvorgang durchgefCihrt werden. 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung 
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung 
der in der Zeichnung dargestellten AusfGhrungs- 
form und den Erlauterungen anhand von Diagram- 
men. 

Fig. 1 zeigt eine schematische Darstellung 
einer einzelnen Spinnvorrichtung, 

Rg. 2 in einem Diagramm die Drehzahlen 
der Spindel und der Glocke uber der Zeit 

Rg. 3 in einem Diagramm die Drehmoment- 
Kennlinien der Einzelmotoren der Spindel und der 
G!ocke sowie die Lastmoment-Kennlinien der Spin- 
del und der Glocke und 

Rg. 4 ein schematisches Schaltbild fur eine 
Steuerung der Einzelmotoren der Glocke und der 
Spindel, wobei unterschiediiche Betriebszustande 
berucksichtigt werden. 

In der Fig. 1 ist nur eine einzelne Spinnvorrich- 
tung dargestellt. Eine Spinnmaschine besteht aus 
einer Vieizahl derartiger Spinnvorrichtungen, die 
auf einer oder zwei Maschinenseiten in einer Reihe 
nebeneinander angeordnet sind. Die Spinnvorrich- 
tung enthalt eine Spindel (12), die von einem Ein- 
zelmotor (11) angetrieben ist, fur den ein Asyn- 
chronmotor verwendet wird. Auf die Spindel (12) ist 
eine Spulenhulse aufgesteckt, auf die eine Spule 



(10) aus Garn aufgewunden wird. 

Die Spule (10) wird von einer koaxial zur Spin- 
del (12) angeordneten Glocke (14) Obergriffen, die 
ebenfails von einem Einzelmotor (15) angetrieben 

s wird. Dieser Einzelmotor (15) ist als ein Asynchron- 
motor ausgefuhrt. Die Glocke (13) besitzt einen 
koaxial zur Spindel (12) verlaufenden Fadenzufuhr- 
kanal, der unterhalb des Einzelmotors (15) nach 
auflen zu dem Glockenmantel gefuhrt ist, auf wel- 

w chem dann das Garn (13) in Spiralen zu dem 
unteren Rand der Glocke (14) lauft. Das Garn (13) 
wird uber den unteren Rand der Glocke (14) auf 
die Spule (10) aufgewunden. Die Glocke (14) oder 
die Spindel wird in nicht dargestellter Weise zu 

is einer Hubbewegung angetrieben, die der ublichen 
Hubbewegung an der Ringspinnmaschine ent- 
spricht und die- dort in der Regel von der Ringbank 
durchgefiihrt wird. Dadurch wird eine Spinnspui 
(10) mit ublichem Aufbau erzeugt. Das zu verspin- 

20 nende Fadenmaterial wird dem ZufOhrkanai der 
Glocke (14) Uber ein Streckwerk zugefuhrt, von 
welchem das Lieferwalzenpaar (17) angedeutet ist 

Wie in dem Diagramm in Rg. 2 dargestellt ist, ■ 
lauft die Spindel (12) mit konstanter Spindeldreh- 

25 zahi (ns). Die Glocke (14) lauft mit einer etwas 
geringeren Drehzahl (ng), die der Aufwickelge- 
schwindigkeit entspricht. Abhangig von dem jewei- 
ligen Aufwickeldurchmesser auf der Spule (10) an- 
dert sich dabei das Aufwickelmoment und damit 

30 auch die Glockendrehzahl (ng), wie dies ebenfails 
in Rg. 2 dargestellt ist. Die Glocke (14) wird somit 
regeimaflig zwischen einer minimalen Drehzahl und 
einer maximalen Drehzahl beschleunigt und ver- 
iangsamt. 

35 Wie in Rg. 1 angedeutet ist, werden die beiden 
Einzelmotoren (11, 15) durch eine gemeinsame 
Frequenzsteuereinrichtung (16) gesteuert. Die nur 
fOr eine Spinnvorrichtung dargestellte Frequenz- 
steuereinrichtung steuert naturlich bei einer prakti- 

40 schen Maschine eine Vieizahl oder aile Einzelmoto- 
ren (11, 15) der Spinnstellen. Um dabei die ge- 
wiinschten, in Rg. 2 dargestellten Spindeldrehzah- 
len (ns) und Glockendrehzahlen (ng) zu erhalten, ist 
der Einzelmotor (15) der Glocke (14) so ausgelegt 

45 worden, wie es nachstehend mit Hilfe des Dia- 
gramms der Rg. 3 erlautert wird. 

Der Einzelmotor (1 1 ) der Spindel ist in Qblicher 
Weise ausgelegt, so da/3 er die allgemein Ubliche 
Form einer Drehmoment-Kennlinie (DS) aufweist. In 

50 das Diagramm nach Rg. 3 ist auflerdem die 
Lastmoment-Kennlinie (LS) der Spindel (12) einge- 
zeichnet. Der Schnittpunkt zwischen der 
Drehmoment-Kennlinie (DS) und der Lastmoment- 
Kennlinie (LS) ergibt die Spindeldrehzahl (NS). Der 

55 Einzelmotor (15) der Glocke (14) ist dagegen mit 
einer "weichen" Drehmoment-Kennlinie (DG) aus- 
gelegt worden, d.h. mit einer Kennlinie mit flacher 
Neigung. Die beiden Motoren besitzen die gleiche 
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Synchrondrehzahl. Die ebenfalls in das Diagramm 
nach Fig. 3 eingezeichnete Lastmoment-Kennlinie . 
(LG) der Glocke (14) hat einen Schnittpunkt mit der 
Drehmoment-Kennlinie des Einzelmotors (15) der 
Glocke (14), der die Drehzahl (ng') ergibt, 
zu.weicher die Glocke (14) mittels dieses Einzel- 
motors (15) angetrieben wird. Die tatsachliche 
Drehzahl (ng) der Glocke (14) liegt etwas hoher, da 
sie zu dieser Drehzahl von dem Garn 13) ge- 
schleppt wird- Aufgrund der Auslegung der 
Drehmoment-Kennlinie (DG) des Einzelmotors (15) 
der Glocke (14) ist es moglich, die beiden Einzel- 
motoren (11, 15) mit der gleichen Speisefrequenz 
zu betreiben und dennoch unterschiedliche Dreh- 
zahlen zu verwirklichen. 

Urn bei jeder Glockendrehzahl (ng) das Gam 
(13) mit gleicher Spannung auf die Spuie (10) 
aufwickeln zu konnen, wird in weiterer Ausgestal- 
tung vorgesehen, dafi die Drehmoment-Kennlinie 
(DG) des Einzelmotors (15) der Glocke (14) ent- 
sprechend den AufwindeverhSltnissen verandert 
wird, ohne dafl jedoch die Synchrondrehzahl gean- 
dert wird. Dies kann beispielsweise dadurch ge- 
schehen, dafl ein oder mehrere Widerstande in den 
Lauferkreis des Asynchronmotors eingebaut wer- 
den, die abhangig von der Hubbewegung d.h. Posi- 
tion und Bewegungsrichtung der Glocke (14) oder 
der Spindel (12) zugeschaltet oder ausgeschaltet 
werden. Es ergibt sich dann ein Drehmoment- 
Kennlinien-Bereich, der zwischen den Kurven (DG 
und DG ) in Fig. 3 angedeutet ist, dem dann ent- 
sprechend ein Bereich von Glockendrehzahlen 
(ng ) zugeordnet ist, zu der die Glocke (14) mittels 
ihres Einzelmotors (15) angetrieben wird. 

Die in Fig. 4 dargestellte Spinnvorrichtung ent- 
spricht der Spinnvorrichtung nach Fig. 1 , d.h. eine 
Spindel (12) ist mit einem als Asynchronmotor aus- 
gebiideten Einzelmotor (11) und eine Glocke (14) 
mit einem ebenfalls als Asynchronmotor ausgebil- 
deten Einzelmotor (15) angetrieben. Die Einzelmo- 
toren (11, 15) dieser Spinnvorrichtung (ebenso wie 
die Einzelmotoren aller Spinnvorrichtungen einer 
Maschine) sind an eine Frequenzsteuereinrichtung 
(16 ) angeschlossen, die ihrerseits an eine Gleich- 
stromversorgung angeschlossen ist. Die Einzelmo- 
toren (11. 15) sind uber Umschalter (21. 22) aufler- 
dem direkt an die Gleichstromversorgung an- 
schlieSbar. Dadurch ist es moglich, die Einzelmoto- 
ren (11, 15) zu bremsen. In der Versorgung des 
Einzelmotors (15) liegt noch ein weiterer Umschal- 
ter (19), der zwei gleichzeitig schaltende Schaltele- 
mente. 19', 19") aufweist. Das Schaltelement (19") 
schaltet zwischen zwei parailelen, zu der Frequenz- 
steuereinrichtung (16 ) fQhrenden Leitungen, von 
denen eine in einstellbare Drossel (20) enthalt 
Das Schalt element (19') schaltet zwischen zwei 
ebenfalls parailelen, zu der Gleichstromversorgung 
fuhrenden Leitungen, von denen eine einen ein- 



stellbaren Widerstand oder eine einstellbare Dros- 
sel (23) enthalt. 

Die in Fig. 4 dargestellte Stellung der Um- 
schaltelemente (19, 21, 22) entspricht dem Be- 

5 triebszustand wahrend des Spinnens. Die Einzel- 
motoren (11 und 15) werden von der Frequenz- 
steuereinrichtung (16 ) mit einem Wechselstrom ei- 
ner vorgegebenen Frequenz gespeist Das Um- 
schaitelement (19") ist auf die die Drossel (20) 

70 enthaltende Leitung geschaitet, so dafi der Einzel- 
motor (15) eine "weiche" Drehmoment-Drehzahl- 
Kennlinie aufweist. Entsprechend ist das Umschait- 
element (19 ) auf die dem Widerstand oder die 
Drossel (23) enthaltende Leitung zu der Gleich- 

75 stromversorgung geschaitet, so datf eine "weiche" 
Bremsung erhalten wird. Die Umschalteinrichtung 
(22) ist so geschaitet, da/3 der Einzelmotor (11) 
angetrieben wird. Das Umschaitelement (21) ist auf 
die zur Gleichstromversorgung fuhrende Leitung 

20 geschaitet, so da/3 eine "weiche" Bremsung fur 
den Einzelmotor (15) erhalten wird. Diese Schalt- 
stellung des Umschaltelementes (21) wird einge- 
schaltet, wenn sich der Aufwindedurchmesser der 
Spule (10) von dem groflten Durchmesser hin zu 

25 kleineren Durchmessern andert. Wenn dann nach 
Erreichen des kleinsten Aufwindedurchmessern 
sich das Aufwindemoment wieder andert, wird ent- 
sprechend das Umschaitelement (21) umgesteuert, 
so dafl dann der Einzelmotor (15) "weich" angetrie- 

30 ben ist. Das Umschalten des Schaltelementes (21) 
wird beispielsweise abhangig von der Hubbewe- 
gung der Glocke (14) oder der Spindel (12) gesteu- 
ert, deren Bewegung den Aufwindedurchmesser 
und damit das Aufwindemoment bestimmt. In der 

35 Praxis wird vorgesehen, da/3 das Umschalten des 
Umschaltelementes (21) etwas phasenverschoben 
gegenuber den tatsachlichen Aufwindedurchmes- 
sern erfolgt, so da/5 damit Spannungsspitzen abge- 
schliffen werden konnen. 

40 Um einen moglichst "steifen" Antrieb bei dem 

Anlaufen der Spinnvorrichtung fur die Glocke (14) 
zu erreichen, wird das Schaltelement (19") auf die 
die Drossel (20) umgehende Leitung geschaitet, so 
dafl mit einer entsprechend "steifen" Drehmoment- 

45 Drehzahl-Kennlinie angetrieben wird. Um ein mog- 
lichst rasches Abbremsen bei dem Stiilsetzen der 
Spinnvorrichtung zu erhalten, wird das Schaltele- 
ment (19') entsprechend auf die den Widerstand 
oder die Drossel (23) umgehende Leitung geschal- 

so tet. 

Die Drossel (20) und der Widerstand oder die 
Drossel (23) sind einstelibar, so dafl sie auf vorge- 
gebene Werte eingestellt werden konnen. In Ab- 
wandlung der dargestellten Ausfuhrungsform wird 
55 vorgesehen, da/3 die Drossel (20) und/oder (23) mit 
einem Verstelielement versehen ist, das wahrend 
des Antreibens der Glocke und/oder wahrend des 
Bremsens der Glocke eine Anpassung des Dreh- 



4 
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monpentes und/oder des Bremsmomentes an den 
Geschwindigkeitsverlauf vomimmt. Der Verlauf der 
Glockendrehzahl (ng) ist in Fig. 2 nur schematised 
dargestellt In der Praxis verlauft die Drehzahi zwi- 
schen den Minima und den Maxima naturlich nicht 
gradlinig, so da/3 fur einen moglichst weitgehenden 
Ausgleich eine entsprechende Anpassung uber die 
Drossetn (20, 23) vorgenommen werden kann. 

Bei dem Erspinhen von Garnen mit einer aus- 
reichenden Rei/3festigkeit wird es in den meisten 
Fallen nicht notwendig sein, die Glocke (14) anzu- 
treiben. Die Festigkeit des ersponnenen Garns (13) 
reicht dann aus, die Glocke (14) auch bei hohen 
Geschwindigkeiten mitzuschleppen. Dagegen wird 
es auch in diesen Fallen zweckmaflig sein, wenn 
die Glocke bei dem Andern des Aufwindemoments 
zu niederen Werten hin abgebremst wird, damit sie 
nicht aufgrund ihrer Massentragheit voreilt und die 
Spannung des entstehenden Garns (13) in zu star- 
kern Mafle reduziert. In diesem Fall geniigt es, fur 
die Glocke (14) eine Bremseinrichtung vorzusehen, 
beispielsweise eine elektrische Bremseinrichtung 
entsprechend dem Einzelmotor (15). Diese Brems- 
einrichtung kann entsprechend w weich w eingestellt 
werden. DarOber hinaus ist es moglich, eine derar- 
tige elektrische Bremseinrichtung nicht nur perio- 
disch einzuschalten, sondern auch an die jewei 
ligen nicht linearen Geschwindigkeitsverhaltnisse 
anzupassen. Anstelle einer elektrischen Bremsein- 
richtung konnen dann selbstverstandlich auch me- 
chanische oder pneumatische Oder sonstige 
Bremseinrichtungen eingesetzt werden, die ent- 
sprechend periodisch ein- und ausschaitbar und 
gegebenenfalls zusatzlich noch in ihrer Wirkung 
dosierbar sind. Auch in diesen Fallen ist es sinn- 
voll. wenn eine gewisse Phasenverschiebung auf- 
tritt. so da/3 Spannungsspitzen abgeschliffen wer- 
den konnen. 

In Abwandlung der dargestellten Ausfuhrungs- 
form werden als Einzelmotoren (11) fur die Spin- 
deln (12) Synchronmotoren vorgesehen, so da/3 
sich schon alleine aufgrund des Schlupfes des als 
Asynchronmotor ausgebildeten Einzeimotors (15) 
der Glocke (14) ein Drehzahlunterschied einstellt 
der dann durch das Auslegen mit einer "weichen" 
Drehmoment-Kennlinie (DG) verstarkt wird. 



Anspruche 

1. Spinnvorrichtung mit einer eine Spuie auf- 
nehmenden, von einem Einzelmotor angetriebenen 
Spindei und mit einer die Spule Ubergreifenden, 
uber ihren unteren Rand das ersponnen Garn auf 
die Spule aufwindenden Glocke, die ebenfalls mit 
einem Einzelmotor angetrieben ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, da/3 die beiden Einzelmotoren (11, 
15) an eine gemeinsam Frequenzsteuereinrich- 



tung (16) angeschlossen sind, und da/3 die 
Drehmoment-Kennlinie (DG) des Einzeimotors (15) 
der Glocke (14), der ein Asynchronmotor ist derart 
auf die Lastmoment-Kennlinie (LG) der Glocke (14) 

s abgestimmt ist, da/3 bei gleicher Speisefrequenz fur 
den Einzelmotor (11) der Spindei (10) und fOr den 
Einzelmotor (15) der Glocke (14) der Einzelmotor 
(15) der Glocke (14) mit einer Drehzahi angetrieben 
ist, die kleiner als die fur den Aufwindevorgang des 

io Garns (13) benotigte Drehzahi ist. 

2. Spinnvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, da!3 Mittel vorgesehen sind, urn 
die Drehmoment-Kennlinie DG) des Einzeimotors 
(15) der Glocke (14) abhangig von den Aufwinde- 

75 verhaltnissen zu steuern. 

3. Spinnvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2. 
dadurch gekennzeichnet, da/3 der Einzelmotor (1 5) 
der Glocke (14) uber eine Umschaiteinrichtung (19) 
direkt oder Qber Mittel (20) zum Abstimmen der 

20 Drehmomenten-Kennlinie (DG) mit der Frequenz- 
steuereinrichtung (16 ) verbindbar ist 

4. Spinnvorrichtung nach einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet. da/3 zum Stillset- 
zen die Einzelmotoren (11, 15) der Spindei (12) 

25 und der Glocke (14) uber Umschaiteinrichtungen 
(21, 22) unter Umgehung der Frequenzsteuerein- 
richtung (16') an eine Gleichstromversorgung an- 
schliefibar sind. 

5. Spinnvorrichtung, insbesondere nach An- 
30 spruch 1 oder einem der Anspruche 2 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet da/3 die Glocke (14) mit 
einer periodisch einschaltbaren Bremseinrichtung 
versehen ist 

6. Spinnvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch 
35 gekennzeichnet, da/3 die Bremswirkung der Brems- 
einrichtung veranderbar ist 

7. Spinnvorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, 
dadurch gekennzeichnet, da/3 die Bremseinrichtung 
in Abhangigkeit von den Aufwindeverhaltnissen ein- 

40 und ausschaitbar und/oder in ihrer Bremswirkung 
veranderbar ist. 

8. Spinnvorrichtung nach Anspruch 6 oder 7. 
dadurch gekennzeichnet, da/3 die Bremseinrichtung 
in Abhangigkeit von der Fadenspannung ein- und 

45 ausschaitbar und/oder in der Bremswirkung veran- 
derbar ist 

9. Spinnvoirichtung nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet da/3 die Bremseinrichtung abhan- 
gig von einem vorher ermittelten und dann vorge- 

50 gebenen Verlauf der Fadenspannung gesteuert ist 

10. Spinnvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch 
gekennzeichnet, da/3 die Bremseinrichtung in einen 
Regelkreis eingebaut ist, der Mittel zum Erfassen 
der Fadenspannung enthalt 

55 11. Spinnvorrichtung nach einem der AnsprQ- 

che 1 bis 10, dadurch gekennzeichn t, da/3 der 
. Einzelmotor (15) der Glocke (14) zum periodischen 
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Bremsen an eine Gleichstromquelle anschlie/Jbar 
ist, wobei Mittel (23) zum Einstellen der Bremswir- 
kung zwischenschaltbar sind. 

12. Spinnvorrichtung mit einer eine Spule auf- 

♦ nehmenden, angetriebenen Spindel und mit einer 5 
die Spule ubergreifenden, uber ihren unteren Rand 
ein ersponnenes Garn auf die Spule aufwindenden 
Glocke, die mit einer Bremseinrichtung versehen 
ist, dadurch gekennzeichnet, da/3 die Bremswirkung 
der Bremseinrichtung in Abhangigkeit von den Auf- 10 
windeverhaltnissen veranderbar ist. 

13. Spinnvorrichtung nach Anspruch 12, da- 
durch gekennzeichnet, dafl die Bremseinrichtung 
periodisch ein- und ausschaltbar ist 

14. Spinnvorrichtung nach Anspruch 12 oder rs 
13, dadurch gekennzeichnet, dafl die Starke der 
Bremswirkung der Bremseinrichtung veranderbar 

ist. 

15. Spinnvorrichtung nach einem der Anspru- 

che 12 bis 14, dadurch gekennzeichnet, da/3 die 20 
Bremswirkung der Bremseinrichtung in Abhangig- 
keit von der Fadenspannung veranderbar ist. 

16. Spinnvorrichtung nach Anspruch 15, da- 
durch gekennzeichnet, da/3 die Bremseinrichtung 
abhangig von einem vorher ermittelten und dann 25 
vorgegebenen Verlauf der Fadenspannung gesteu- 

ert ist 

17. Spinnvorrichtung nach Anspruch 15, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Bremseinrichtung in 
einen Regelkreis eingebaut ist, der Mittel zum Er- 30 
fassen der Fadenspannung enthalt 
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